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Εισαγωγή 

Οι καλάςςιεσ μεταφορζσ είναι απαραίτθτεσ για το παγκόςμιο εμπόριο, διευκολφνοντασ τθν 

κίνθςθ αγακϊν και πρϊτων υλϊν ςτουσ ωκεανοφσ του κόςμου.  Περίπου το 90% του παγκόςμιου 

εμπορίου διεξάγεται δια καλάςςθσ, υπογραμμίηοντασ τον κρίςιμο ρόλο του ςτο διεκνζσ εμπόριο. 

Ωςτόςο, αυτι θ βιομθχανία αντιμετωπίηει ςθμαντικοφσ κινδφνουσ και λειτουργικζσ προκλιςεισ, 

όπωσ οι δυςμενείσ καιρικζσ ςυνκικεσ, θ απρόβλεπτθ κατάςταςθ τθσ κάλαςςασ και το ανκρϊπινο 

λάκοσ, που μποροφν να οδθγιςουν ςε ατυχιματα όπωσ ςυγκροφςεισ, προςάραξθ και διαρροζσ, 

κζτοντασ ςθμαντικζσ απειλζσ για τθν ανκρϊπινθ ηωι, το περιβάλλον και τθν οικονομικι 

ςτακερότθτα. Δεδομζνων αυτϊν των προκλιςεων, υπάρχει αυξανόμενο ενδιαφζρον για τθν 

αξιοποίθςθ προθγμζνων τεχνολογιϊν, ιδιαίτερα τθσ τεχνθτισ νοθμοςφνθσ (Artificial Intelligence), 

για τθν ενίςχυςθ τθσ καλάςςιασ αςφάλειασ και τθσ διαχείριςθσ κινδφνων. Σα ςυςτιματα 

πλοιγθςθσ, μποροφν να βελτιϊςουν το ζργο του αξιωματικοφ πλοιγθςθσ παρζχοντασ 

ολοκλθρωμζνα δεδομζνα (Integrated Data) για να βοθκιςουν ςτθ λιψθ αποφάςεων από τον 

πλοθγό, κακιςτϊντασ ζτςι τθν τεχνθτι νοθμοςφνθ ςθμαντικι ςτθ διαχείριςθ τθσ ενζργειασ του 

πλοίου και ςτθ μείωςθ τθσ κατανάλωςθσ καυςίμων, μειϊνοντασ τισ επιβλαβείσ εκπομπζσ. 

Τπάρχει ζνα ευρφ φάςμα εφαρμογϊν τθσ τεχνθτισ νοθμοςφνθσ ςτα ςυςτιματα καλάςςιων 

μεταφορϊν όπωσ, 

΢υςτιματα Ναυςιπλοΐασ – Αλγόρικμοι Σεχνθτισ Νοθμοςφνθσ βοθκοφν ςτθ λιψθ αποφάςεων 

ναυςιπλοΐασ για τθν αποφυγι ςυγκροφςεων και τθ βελτίωςθ τθσ ακρίβειασ τθσ κζςθσ ενόσ 

πλοίου, αυξάνοντασ ζτςι τθν αςφάλεια τθσ ναυςιπλοΐασ. 

Χειριςμόσ Επικίνδυνων Τλικϊν – Εργαλεία βαςιςμζνα ςτθν Σεχνθτι Νοθμοςφνθ που παρζχουν 

πλθροφορίεσ ςχετικά με τουσ κανόνεσ διαχωριςμοφ και απομόνωςθσ επικίνδυνων φορτίων 

εξαλείφουν τθν πικανότθτα ανκρϊπινου λάκουσ, αποτρζποντασ ζτςι τον κίνδυνο εκριξεων, 

πυρκαγιϊν και καλάςςιασ ρφπανςθσ. 

Ανάλυςθ και Διαχείριςθ Κινδφνων – Οι αλγόρικμοι τεχνθτισ νοθμοςφνθσ επιτρζπουν τθ 

διαχείριςθ κινδφνων ςτα πλοία κατά τθ διάρκεια ναυτιλιακϊν εργαςιϊν, εργαςιϊν πρόςδεςθσ, 

τεχνικϊν επικεωριςεων, τακτικϊν λειτουργιϊν και επιςκευϊν ςε ναυπθγεία. 

Διαχείριςθ Πόρων Πλθρϊματοσ – Εργαλεία που υποςτθρίηουν τθν ομαλι λειτουργία των 

ωραρίων εργαςίασ ςτθ κάλαςςα και ςτο λιμάνι, κακϊσ και τισ εργαςίεσ ςυντιρθςθσ ςτο πλοίο, 

διαςφαλίηοντασ παράλλθλα τθ ςυμμόρφωςθ με τισ απαιτιςεισ χρόνου ανάπαυςθσ για το 

πλιρωμα ςε ςχζςθ με τισ ϊρεσ εργαςίασ. 

Προλθπτικι ΢υντιρθςθ— Η διαχείριςθ, ο ζλεγχοσ και θ εκτζλεςθ εργαςιϊν επιςκευισ και 

ςυντιρθςθσ απαιτοφν ςωςτι διαχείριςθ του χρόνου και προγραμματιςμό ςφμφωνα με τισ 

ςυνκικεσ λειτουργίασ του πλοίου.  Αλγόρικμοι τεχνθτισ νοθμοςφνθσ που αναλφουν ιςτορικά 

δεδομζνα επικεωριςεων και ςυντιρθςθσ βελτιϊνουν τον προγραμματιςμό και τθ διαχείριςθ των 
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επερχόμενων επικεωριςεων, εξαλείφοντασ τθν πικανότθτα να χακοφν απαραίτθτεσ επιςκευζσ 

και περιοδικι ςυντιρθςθ. 

Ενεργειακι Απόδοςθ—Η τεχνθτι νοθμοςφνθ που υποςτθρίηει τον ςχεδιαςμό διαδρομϊν μεταξφ 

λιμανιϊν και ελζγχει τθ χριςθ τθσ κφριασ μθχανισ και των ςτροφϊν ανά λεπτό (RPM) μειϊνει 

ςθμαντικά το κόςτοσ καυςίμων και προςτατεφει το καλάςςιο περιβάλλον μειϊνοντασ τισ 

εκπομπζσ καυςαερίων. Η βιϊςιμθ κατανάλωςθ ενζργειασ δεν κα πρζπει να περιορίηεται ςτο 

πλοίο όςο βρίςκεται ςτθ κάλαςςα,  πρζπει επίςθσ να λαμβάνεται υπόψθ κατά τθ διάρκεια τθσ 

παραμονισ του ςτο λιμάνι.  Η εφαρμογι τθσ μθχανικισ μάκθςθσ (Machine Learning), ωσ βαςικοφ 

υποτομζα τθσ τεχνθτισ νοθμοςφνθσ, μπορεί να κεωρθκεί ωσ ςυςτατικό τθσ διαδικαςίασ 

ψθφιακοφ μεταςχθματιςμοφ που ςτοχεφει ςτθν προϊκθςθ πράςινων πρακτικϊν ςτθν 

εφοδιαςτικι αλυςίδα των καλάςςιων λιμανιϊν.  ΢τον τομζα τθσ περιβαλλοντικισ βιωςιμότθτασ, 

οι εκπομπζσ και θ κατανάλωςθ ενζργειασ είναι τα πιο ςυχνά μελετϊμενα ηθτιματα. 

Συστήματα Πλοήγησης με Ενίσχυση Τεχνητής Νοημοσφνης 

Οι αλγόρικμοι τεχνθτισ νοθμοςφνθσ είναι ηωτικισ ςθμαςίασ για τθ βελτιςτοποίθςθ των 

ναυτιλιακϊν διαδρομϊν, ενιςχφοντασ ςθμαντικά τόςο τθν αςφάλεια όςο και τθν 

αποτελεςματικότθτα ςτισ καλάςςιεσ επιχειριςεισ.  Αυτοί οι αλγόρικμοι επεξεργάηονται 

εκτεταμζνα ςφνολα δεδομζνων, ςυμπεριλαμβανομζνων των καιρικϊν φαινομζνων ςε 

πραγματικό χρόνο, των ωκεάνιων ρευμάτων, τθσ κίνθςθσ των πλοίων και των ιςτορικϊν 

ναυτιλιακϊν διαδρομϊν, για να κακορίςουν τισ πιο αποτελεςματικζσ και αςφαλείσ διαδρομζσ για 

τα πλοία.  Με τθ ςυνεχι ενθμζρωςθ και τον επανυπολογιςμό των διαδρομϊν με βάςθ τα 

τελευταία δεδομζνα, θ τεχνθτι νοθμοςφνθ διαςφαλίηει ότι τα πλοία μποροφν να αποφφγουν 

επικίνδυνεσ ςυνκικεσ όπωσ κακζσ καιρικζσ ςυνκικεσ, περιοχζσ με μεγάλθ κυκλοφορία και 

ναυτιλιακά εμπόδια.  Επιπλζον, θ βελτιςτοποίθςθ διαδρομϊν με τεχνθτι νοθμοςφνθ 

ελαχιςτοποιεί τθν κατανάλωςθ καυςίμων επιλζγοντασ τισ πιο αποδοτικζσ διαδρομζσ, μειϊνοντασ 

ζτςι το λειτουργικό κόςτοσ και μετριάηοντασ τισ περιβαλλοντικζσ επιπτϊςεισ.  Αυτι θ δυνατότθτα 

όχι μόνο ενιςχφει τθν κερδοφορία των καλάςςιων δραςτθριοτιτων, αλλά ευκυγραμμίηεται 

επίςθσ με τισ παγκόςμιεσ προςπάκειεσ για τθ μείωςθ των εκπομπϊν αερίων του κερμοκθπίου και 

τθν προϊκθςθ βιϊςιμων πρακτικϊν ναυτιλίασ. 

Σα ςυςτιματα τεχνθτισ νοθμοςφνθσ χρθςιμοποιοφν μια ποικιλία τεχνολογιϊν και διαδικαςιϊν 

για τθ βελτιςτοποίθςθ των διαδρομϊν αποςτολισ.  Η ςυλλογι δεδομζνων είναι το πρϊτο βιμα, 

που περιλαμβάνει αιςκθτιρεσ και άλλεσ πθγζσ που ςυγκεντρϊνουν πλθροφορίεσ ςε πραγματικό 

χρόνο για τισ καιρικζσ ςυνκικεσ, τα καλάςςια ρεφματα και τισ κζςεισ των πλοίων.  Αυτά τα 

δεδομζνα ςτθ ςυνζχεια επεξεργάηονται από αλγορίκμουσ μθχανικισ μάκθςθσ, οι οποίοι τα 

αναλφουν για να εντοπίςουν μοτίβα και να προβλζψουν τισ μελλοντικζσ ςυνκικεσ.  Σο ςφςτθμα 

τεχνθτισ νοθμοςφνθσ αξιολογεί πολλαπλζσ πικανζσ διαδρομζσ, λαμβάνοντασ υπόψθ παράγοντεσ 

όπωσ θ απόςταςθ, θ κατανάλωςθ καυςίμων και οι κίνδυνοι αςφαλείασ.  ΢τθ ςυνζχεια, 
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κατατάςςει αυτζσ τισ διαδρομζσ με βάςθ κριτιρια αποτελεςματικότθτασ και αςφάλειασ, 

παρζχοντασ ςυςτάςεισ ςτθν ομάδα ναυςιπλοΐασ του πλοίου. 

Σα ςυςτιματα τεχνθτισ νοθμοςφνθσ είναι απαραίτθτα για τθν ανίχνευςθ και αποφυγι 

ςυγκροφςεων ςε πραγματικό χρόνο, βελτιϊνοντασ ςθμαντικά τθν αςφάλεια τθσ πλοιγθςθσ. 

Αυτά τα ςυςτιματα ενςωματϊνουν δεδομζνα από ραντάρ, Αυτόματα ΢υςτιματα Αναγνϊριςθσ 

(AIS) και άλλουσ προθγμζνουσ αιςκθτιρεσ για να διατθριςουν μια ολοκλθρωμζνθ και 

ενθμερωμζνθ επίγνωςθ του περιβάλλοντοσ του ςκάφουσ.  Εξελιγμζνοι αλγόρικμοι μθχανικισ 

μάκθςθσ αναλφουν αυτά τα δεδομζνα για να εντοπίςουν πικανοφσ κινδφνουσ ςφγκρουςθσ με 

άλλα πλοία ι εμπόδια.  Μόλισ εντοπίςει πικανι ςφγκρουςθ, το ςφςτθμα τεχνθτισ νοθμοςφνθσ 

παρζχει άμεςεσ ειδοποιιςεισ και προτείνει ελιγμοφσ αποφυγισ ςτο πλιρωμα.  Αυτι θ 

δυνατότθτα είναι ιδιαίτερα κρίςιμθ ςε πολυςφχναςτα υδάτινα οδεφματα και κατά τθ διάρκεια 

πολφπλοκων ελιγμϊν ςε λιμάνια.  Ενεργοποιϊντασ τθν ζγκαιρθ και τεκμθριωμζνθ λιψθ 

αποφάςεων, τα ςυςτιματα αποφυγισ ςυγκροφςεων που βαςίηονται ςτθν τεχνθτι νοθμοςφνθ 

ςυμβάλλουν ςτθν πρόλθψθ ατυχθμάτων, διαςφαλίηοντασ τθν αςφάλεια του πλοίου, του 

πλθρϊματόσ του και του φορτίου του. 

Η τεχνολογία τεχνθτισ νοθμοςφνθσ είναι επίςθσ κακοριςτικι για τθν παρακολοφκθςθ και τθν 

αντιμετϊπιςθ των περιβαλλοντικϊν ςυνκθκϊν που επθρεάηουν τθν πλοιγθςθ.  Αυτά τα 

ςυςτιματα ςυλλζγουν δεδομζνα για διάφορουσ περιβαλλοντικοφσ παράγοντεσ, 

ςυμπεριλαμβανομζνων των καιρικϊν ςυνκθκϊν, τθσ κατάςταςθσ τθσ κάλαςςασ, τθσ ορατότθτασ 

και των παλιρροιακϊν κινιςεων, όλοι εκ των οποίων μποροφν να επθρεάςουν ςθμαντικά τθ 

διαδρομι ενόσ πλοίου και τθν επιχειρθςιακι αςφάλειά του.  Οι αλγόρικμοι τεχνθτισ νοθμοςφνθσ 

αναλφουν αυτά τα δεδομζνα για να προβλζψουν δυςμενείσ περιβαλλοντικζσ ςυνκικεσ και να 

ςυςτιςουν τισ απαραίτθτεσ προςαρμογζσ ςτθν πορεία ι τθν ταχφτθτα του πλοίου.  Για 

παράδειγμα, εάν προβλζπεται κακοκαιρία κατά μικοσ τθσ προγραμματιςμζνθσ διαδρομισ, το 

ςφςτθμα τεχνθτισ νοθμοςφνθσ μπορεί να προτείνει εναλλακτικζσ διαδρομζσ για να αποφφγει τθν 

καταιγίδα.  Αυτι θ προλθπτικι προςζγγιςθ επιτρζπει ςτα πλοία να πλοθγοφνται με αςφάλεια ςε 

δφςκολεσ ςυνκικεσ, μειϊνοντασ τον κίνδυνο ατυχθμάτων που ςχετίηονται με τον καιρό και 

διαςφαλίηοντασ τθν ζγκαιρθ άφιξθ. 
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Γενικοί Κανόνες 

Σο παιχνίδι κα διεξαχκεί με 2 παραλλαγζσ: 

 Μία απλοφςτερθ (Αρχαρίων), που απευκφνεται ςε αρχάριουσ μακθτζσ.

 Mια πιο δφςκολθ (Προχωρθμζνων), που απευκφνεται ςε μακθτζσ που κζλουν να

διεκδικιςουν τθν ςφμμετοχι τουσ ςτθν Παγκόςμια Ολυμπιάδα Εκπαιδευτικισ Ρομποτικισ

WRO 2026. Αυτι θ κατθγορία χωρίηεται ςε τρείσ θλικιακζσ ομάδεσ τα όρια των οποίων

αναφζρονται παρακάτω.

Οριςμόσ Ομάδασ και Ηλικιακζσ κατηγορίεσ: 

1. Μια ομάδα αποτελείται από 2 ι 3 μακθτζσ.

2. Μια ομάδα κακοδθγείται από ζναν προπονθτι.

3. Ομάδα με ζνα μζλοσ και ζνασ προπονθτισ δεν κεωροφνται ομάδα και δεν μποροφν να

ςυμμετζχουν.

4. Μια ομάδα μπορεί να ςυμμετάςχει μόνο ςε μία από τισ κατθγορίεσ αρχαρίων ι

προχωρθμζνων.

5. Κάκε μακθτισ μπορεί να ςυμμετζχει ςε μία μόνο ομάδα.

6. Η ελάχιςτθ θλικία προπονθτι είναι τα 18 ζτθ.

7. Οι προπονθτζσ μποροφν να εργαςτοφν με περιςςότερεσ από μία ομάδεσ.

8. Οι θλικιακζσ ομάδεσ ςτθν κατθγορία αρχαρίων είναι:

 μακθτζσ 8-16 ετϊν (ςτθν ςεηόν 2026: ζτοσ γεννιςεων 2010-2018)

9. Οι θλικιακζσ ομάδεσ ςτθν κατθγορία προχωρθμζνων είναι:

 Δθμοτικό: μακθτζσ 8-12 ετϊν (ςτθ ςεηόν 2026: ζτοσ γεννιςεων 2014-2018)

 Γυμνάςιο: μακθτζσ 11-15 ετϊν (ςτθ ςεηόν 2026: γεννθκζντεσ ζτθ 2011-2015)

 Λφκειο: μακθτζσ 14-19 ετϊν (ςτθ ςεηόν 2026: γεννθκζντεσ ζτθ 2007-2012)

10. Η μζγιςτθ θλικία αντικατοπτρίηει τθν θλικία που ςυμπλθρϊνει ο/θ ςυμμετζχων ςτο

θμερολογιακό ζτοσ του αγϊνα, όχι τθν θλικία του/τθσ τθν θμζρα του αγϊνα.

Επιτρεπόμενα υλικά 

 Οι ομάδεσ μποροφν ελεφκερα να χρθςιμοποιιςουν όποιον Μικροελεγκτι επικυμοφν,

χωρίσ κανζναν απολφτωσ περιοριςμό. Επίςθσ ανοικτι παραμζνει και θ επιλογι κινθτιρων

και αιςκθτιρων. Κάκε ομάδα μπορεί να χρθςιμοποιιςει μόνο ζναν μικροελεγκτι και

μζχρι 4 κινθτιρεσ. Δεν υπάρχει περιοριςμόσ του αρικμοφ των αιςκθτιρων.

 Ωσ δομικά ςτοιχεία για τθν καταςκευι του ρομπότ οι ομάδεσ μποροφν να

χρθςιμοποιιςουν οποιοδιποτε υλικό (π.χ. ξφλο, αλουμίνιο, χαρτί, κόλλα, τουβλάκια lego,

3d εκτυπϊςεισ).

 Για τον προγραμματιςμό των ρομπότ επιτρζπεται θ χριςθ οποιουδιποτε λογιςμικοφ και

firmware.
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 Οι ομάδεσ πρζπει να είναι εφοδιαςμζνεσ με τα απαιτοφμενα λογιςμικά για τον

προγραμματιςμό των καταςκευϊν τουσ. Σο πρόγραμμα πρζπει να ζχει «φορτωκεί» ςτο

ρομπότ πριν τθν εκκίνθςθ του διαγωνιςμοφ.

 Οι ομάδεσ κα πρζπει να ζχουν μαηί τουσ όλα τα απαραίτθτα υλικά για τθ ςυναρμολόγθςθ

του ρομπότ, κακϊσ και επιπλζον υλικά που ενδεχομζνωσ να τουσ χρειαςτοφν.

Οδηγίεσ προσ τισ ομάδεσ 

 Όλεσ οι ομάδεσ πρζπει να κατευκυνκοφν ςτθ κζςθ θ οποία κα τουσ υποδειχκεί κατά τθν

εγγραφι, να τακτοποιθκοφν και να περιμζνουν τθν ανακοίνωςθ για τθν ζναρξθ του

χρόνου εξάςκθςθσ-δοκιμϊν.

 Απαγορεφεται θ είςοδοσ των προπονθτϊν ςτον αγωνιςτικό χϊρο και ςτο χϊρο δοκιμϊν

κακ' όλθ τθ διάρκεια του αγϊνα, κακϊσ επίςθσ κάκε επικοινωνία των ομάδων με άτομα

εκτόσ του αγωνιςτικοφ χϊρου χωρίσ τθν άδεια και τθν επίβλεψθ των κριτϊν.

 Οι λειτουργίεσ Bluetooth και Wi-Fi των μικροελεγκτϊν και των φορθτϊν υπολογιςτϊν των

ομάδων κα πρζπει να είναι απενεργοποιθμζνεσ κακ' όλθ τθ διάρκεια των αγωνιςτικϊν

γφρων.

 Οι ομάδεσ κα προςζλκουν ςτο διαγωνιςμό με τα ρομπότ ςυναρμολογθμζνα από πριν.

 Σο μζγιςτο επιτρεπτό μζγεκοσ του ρομπότ είναι 25x25x25 εκατοςτά κατά τθν εκκίνθςθ τθσ

δοκιμαςίασ, χωρίσ να ςυμπεριλαμβάνονται τα καλϊδια ςφνδεςθσ κινθτιρων/αιςκθτιρων.

Κατά τθ διάρκεια τθσ δοκιμαςίασ, δεν υπάρχει περιοριςμόσ ςτο μζγεκοσ του ρομπότ, με

τθν προχπόκεςθ θ προβολι του να είναι μζςα ςτο τετράγωνο του τερματιςμοφ μετά τθν

ακινθτοποίθςθ του (χωρίσ να ςυμπεριλαμβάνονται τα καλϊδια ςφνδεςθσ

κινθτιρων/αιςκθτιρων) αν αυτό ηθτθκεί.

 Πριν ξεκινιςει ο κάκε αγωνιςτικόσ γφροσ, ςτισ ομάδεσ κα δοκεί χρόνοσ για δοκιμζσ πάνω

ςτθ πίςτα. Οι ομάδεσ ςχθματιηουν μια ςειρά προτεραιότθτασ για τισ δοκιμζσ τουσ. Κατά τθ

διάρκεια των δοκιμϊν :

o Δεν επιτρζπεται ςε μζλθ τθσ ίδιασ ομάδασ να κρατοφν διαφορετικζσ κζςεισ ςτθ

ςειρά προτεραιότθτασ. Τποχρεωτικά για να ζχει κάποιοσ κζςθ ςτθ ςειρά

προτεραιότθτασ κα πρζπει να κρατάει το ρομπότ τθσ ομάδασ του.

o Δεν επιτρζπεται ςτισ ομάδεσ να φζρνουν τουσ φορθτοφσ Η/Τ ι τα tablet τουσ ςτθν

πίςτα κατά τθ διάρκεια των δοκιμϊν. Οποιαδιποτε αλλαγι ςτο πρόγραμμα τουσ

κα πρζπει να γίνεται ςτο τραπζηι τουσ και πρίν φζρουν το ρομπότ για δοκιμι.

o Δεν επιτρζπεται ςτισ ομάδεσ να φζρνουν δικζσ τουσ πίςτεσ ςτον χϊρο του αγϊνα.

o Οι ομάδεσ πρζπει να βακμονομοφν τα ρομπότ τουσ κατά τθ διάρκεια των δοκιμϊν

και μόνο τότε.

 Πριν τελειϊςει ο χρόνοσ δοκιμϊν, οι ομάδεσ πρζπει να τοποκετιςουν τα ρομπότ τουσ

ςτθν καραντίνα. Ζνα ρομπότ που δεν παραδίδεται εγκαίρωσ δεν μπορεί να ςυμμετάςχει

ςτον αντίςτοιχο γφρο. Σο ρομπότ πρζπει να ζχει μόνο ζνα εκτελζςιμο πρόγραμμα (μαηί

και τα υποπρογράμματα που ανικουν ςε ζνα βαςικό πρόγραμμα). Οι κριτζσ πρζπει να
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μποροφν ξεκάκαρα να προςδιορίςουν το εκτελζςιμο πρόγραμμα ςτο ρομπότ. Οι ομάδεσ 

ενθμερϊνουν τουσ κριτζσ για το όνομα του προγράμματόσ τουσ κατά τθ διάρκεια τθσ 

καραντίνασ. Σο όνομα κα γραφτεί ςτον χϊρο εναπόκεςθσ του ρομπότ ςτθν καραντίνα και 

μόνο αυτό το πρόγραμμα μπορεί να εκτελεςκεί από τθν ομάδα. Εάν δεν υπάρχει 

πρόγραμμα ςτο ρομπότ θ ομάδα δεν μπορεί να ςυμμετάςχει ςε αυτόν τον αγωνιςτικό 

γφρο και αποκλείεται για αυτιν τθν προςπάκεια. 

 Μόλισ τελειϊςει ο χρόνοσ δοκιμϊν, οι κριτζσ προετοιμάηουν τθν πίςτα για τον επόμενο

αγωνιςτικό γφρο και ο χρόνοσ ελζγχου του ρομπότ ξεκινά. Οι ομάδεσ παραδίδουν τα

ρομπότ για ζλεγχο διαςτάςεων ςτουσ κριτζσ. ΢ε περίπτωςθ που το ρομπότ είναι

μεγαλφτερο από το επιτρεπτό μζγεκοσ, δίνεται χρόνοσ πζντε λεπτϊν για τθ διόρκωςθ των

διαςτάςεων. Εάν δεν είναι δυνατι θ μετατροπι, το ρομπότ δεν μπορεί να αγωνιςτεί και

μθδενίηεται για αυτό τον αγωνιςτικό γφρο.

 Σο ρομπότ πρζπει να τοποκετθκεί ςτθν περιοχι εκκίνθςθσ ζτςι ϊςτε θ κάκετθ προβολι

του να είναι εξ ολοκλιρου μζςα ςτον χϊρο εκκίνθςθσ, με τον προςανατολιςμό που

επικυμοφν οι διαγωνιηόμενοι. Ο χρόνοσ τθσ δοκιμαςίασ ξεκινά όταν δϊςει το ανάλογο

ςιμα ο κριτισ. Δεν επιτρζπεται το πζραςμα δεδομζνων ςτο πρόγραμμα είτε

περιςτρζφοντασ κομμάτια του ρομπότ, είτε αλλάηοντασ κζςθ εκκίνθςθσ του ρομπότ, είτε

με οποιονδιποτε άλλο τρόπο. Αν αναγνωριςτοφν τζτοιου είδουσ ρυκμίςεισ από τον κριτι,

τότε θ ομάδα κα κλθκεί να δϊςει εξθγιςεισ για τθ ςτρατθγικι που ακολουκεί ο

αλγόρικμόσ τθσ.

 Οι διαγωνιηόμενοι πρζπει να περιμζνουν το ςιμα του κριτι για να κζςουν το ρομπότ ςε

κίνθςθ.

o ΢ε περίπτωςθ που θ ζναρξθ ενόσ προγράμματοσ κζτει απευκείασ το ρομπότ ςε

κίνθςθ, θ ομάδα πρζπει να περιμζνει το ςιμα του κριτι πριν ξεκινιςει το

πρόγραμμα.

o ΢ε περίπτωςθ που θ εκκίνθςθ ενόσ προγράμματοσ δεν κζτει άμεςα το ρομπότ ςε

κίνθςθ, θ ομάδα επιτρζπεται να ξεκινιςει το πρόγραμμα πριν από το ςιμα

ζναρξθσ. Μετά το ςιμα ζναρξθσ απο τον κριτι, επιτρζπεται να τεκεί ςε κίνθςθ,

πατϊντασ το κεντρικό κουμπί ςτoν ελεγκτι. Δεν επιτρζπονται άλλα κουμπιά ι

αιςκθτιρεσ για τθν εκκίνθςθ του ρομπότ. ΢ε κάκε περίπτωςθ το κουμπί που κζτει

το ρομπότ ςε κίνθςθ κα πρζπει να είναι δεδομζνο και ςε γνϊςθ των κριτϊν πριν

τθν ζναρξθ του αγωνιςτικοφ γφρου.

 Δεν επιτρζπεται ςτα μζλθ τθσ ομάδασ να αγγίξουν τθν πίςτα τθσ πρόκλθςθσ ι το ρομπότ

κατά τθ διάρκεια κάκε αγωνιςτικοφ γφρου.

 Ο μζγιςτοσ χρόνοσ εκτζλεςθσ τθσ κάκε αποςτολισ από το ρομπότ ορίηεται ςτα 2 λεπτά.

 Σο ρομπότ μπορεί να αφιςει ςτθν πίςτα κομμάτι/α τα οποία δεν περιζχουν κφρια μζρθ

του (ελεγκτισ, κινθτιρεσ, αιςκθτιρεσ). Αν ζνα τζτοιο κομμάτι αγγίηει τθν πίςτα ι ςτοιχεία

τθσ πρόκλθςθσ και δεν αγγίηει το ρομπότ, τότε δεν κεωρείται ςαν μζροσ του ρομπότ.

 Η προςπάκεια ενόσ ρομπότ τελειϊνει όταν:
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o ο χρόνοσ επίλυςθσ τθσ πρόκλθςθσ (2 λεπτά) ζχει τελειϊςει. Αν μετά το τζλοσ του

χρόνου το ρομπότ εξακολουκεί να κινείται ςτθν πίςτα, τότε δεν κα λθφκοφν

υπόψιν κατά τθ βακμολόγθςθ οι βακμοί που ζχει ςυλλζξει μετά τα 2 λεπτά.

o οποιοδιποτε μζλοσ τθσ ομάδασ αγγίξει το ρομπότ ι οποιοδιποτε αντικείμενο τθσ

πίςτασ κατά τθ διάρκεια τθσ εκτζλεςθσ του προγράμματοσ.

o το ρομπότ ζχει φφγει εντελϊσ από τθν πίςτα.

o το ρομπότ ι θ ομάδα παραβίαςαν κανόνεσ ι κανονιςμοφσ.

o ζνα μζλοσ τθσ ομάδασ φωνάξει «STOP» και το ρομπότ δεν κινείται πια. Εάν το

ρομπότ κινείται, θ προςπάκεια τελειϊνει όταν το ρομπότ ςταματιςει μόνο του ι

το ςταματιςει θ ομάδα ι ο κριτισ.

Σότε ο κριτισ καταχωρεί τθ βακμολογία και τον χρόνο ςτο αντίςτοιχο φφλλο βακμολογίασ. 

 Ο κριτισ επιλζγει αν κα ακυρϊςει τθν προςπάκεια ι αν κα βακμολογιςει ζνα μζροσ τθσ

χρεϊνοντασ χρόνο 2 λεπτά, εάν:

o Οποιοδιποτε μζλοσ τθσ ομάδασ αγγίξει το ρομπότ κατά τθ διάρκεια του

διαγωνιςμοφ χωρίσ τθν άδεια του κριτι.

o Τπάρχει παραβίαςθ των κανονιςμϊν τθσ πρόκλθςθσ.

o Εάν μια ομάδα ολοκλθρϊςει μια προςπάκεια χωρίσ να ζχει επιτφχει ζςτω και ζνα

βακμό.

 Ο υπολογιςμόσ τθσ βακμολογίασ και του χρόνου ανακοινϊνεται από τουσ κριτζσ ςτο τζλοσ

κάκε αγωνιςτικοφ γφρου. Ζνα μζλοσ τθσ ομάδασ υπογράφει το ζντυπο αποδοχισ τθσ

βακμολογίασ-χρόνου. Αφοφ υπογραφεί, δεν είναι δυνατι θ περαιτζρω καταγγελία.

 Αν υπάρχει οποιαδιποτε αβεβαιότθτα για τθ βακμολόγθςθ κατά τθ διάρκεια τθσ

πρόκλθςθσ, ο κριτισ λαμβάνει τθν τελικι απόφαςθ, ςε ςυνεργαςία με τθν οργανωτικι

επιτροπι και τθν ανακοινϊνει ςτθν ομάδα. Οι προπονθτζσ/τριεσ ςυμμετζχουν ςε αυτι τθ

διαδικαςία μόνο εάν τουσ επιτραπεί από τθν οργανωτικι επιτροπι.

 ΢τουσ περιφερειακοφσ διαγωνιςμοφσ επιτρζπεται να ςυμμετάςχουν δφο πανομοιότυπα

ρομπότ, ανεξαρτιτωσ προπονθτι, ενϊ ςτον τελικό διαγωνιςμό δεν επιτρζπονται

πανομοιότυπα ρομπότ. Αν κατά τθ διάρκεια του τελικοφ υπάρχουν υποψίεσ για

πανομοιότυπα ρομπότ, θ οργανωτικι επιτροπι κα ερευνιςει αν οι ομάδεσ

χρθςιμοποιοφν πανομοιότυπα ρομπότ όχι μόνο ωσ προσ τθν καταςκευι αλλα και ωσ πρόσ

τον προγραμματιςμό αυτισ και κα ανακοινϊςει ποια πλθροφν τισ προδιαγραφζσ για να

αγωνιςτοφν, ποια κα αποκλειςτοφν για ζνα ι περιςςότερουσ γφρουσ, ποια κα αγωνιςτοφν

με ποινι 50% τθσ βακμολογίασ που κα ςυγκεντρϊςουν ι ποιά κα αποκλειςτοφν εντελϊσ.



Πανελλήνιοσ Διαγωνιςμόσ STEM 2026 – Κατηγορία Regular Αρχαρίων και Προχωρημζνων (εκδ. 19.11.25) 

8 

Πίστα Παιχνιδιοφ 

Προσ διευκόλυνςθ των ομάδων οι διαςτάςεισ τισ πίςτασ του παιχνιδιοφ παραμζνουν ίδιεσ με 

αυτζσ τθσ Ολυμπιάδασ Ρομποτικισ WRO (2362 mmx 1143 mm). ΢το ςχιμα που ακολουκεί, 

φαίνεται το ςχζδιο τθσ πίςτασ και οι περιοχζσ που τθν απαρτίηουν. 

Αντικείμενα της Πίστας 

΢το παιχνίδι χρθςιμοποιοφνται τα παρακάτω αντικείμενα: 

Φορτία 
(Μαφρο, μπλζ, πράςινο, κίτρινο, κόκκινο, άςπρο, από ζνα) 

Δεδομζνα Πλθροφοριϊν Σαξιδιοφ 
(τρία μαφρα και τρία άςπρα) 
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Εμπόδιο τφπου 1 Εμπόδιο τφπου 2 

Περίφραξθ Λιμανιοφ Φάροσ οριοκζτθςθσ λιμανιοφ

Περίφραξθ περιοχισ εκφόρτωςθσ (Άςπρθ) Περίφραξθ περιοχισ εκφόρτωςθσ (Μαφρθ)

Περιγραφή του Παιχνιδιοφ 

Αποςτολι των ομάδων είναι να καταςκευάςουν και να προγραμματίςουν αυτόνομα ρομπότ που 

κα μποροφν να προςομοιϊςουν εμπορικά πλοία και να πλοθγθκοφν με αςφάλεια ςτισ καλάςςιεσ 
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οδοφσ του πλανιτθ μασ εκτελϊντασ διάφορεσ αποςτολζσ, χρθςιμοποιϊντασ τθν όποια 

νοθμοςφνθ ανκρϊπινθ και τεχνθτι, με τζτοιο τρόπο που να εξυπθρετεί όςο το δυνατό 

περιςςότερο βιϊςιμεσ πρακτικζσ ναυτιλίασ. 

Κατά τθν εκκίνθςθ το ρομπότ κα πρζπει να βρίςκεται ολόκλθρο εντόσ τθσ περιοχισ εκκίνθςθσ 

(25cmx 25cm). Σα καλϊδια επιτρζπεται να προεξζχουν. 

Οι αποςτολζσ που πρζπει να εκτελζςει το ρομπότ πάνω ςτθ πίςτα, περιγράφονται αναλυτικά 

παρακάτω: 

Αρχάριοι 

Σο ρομπότ πρζπει να μεταφζρει από κάκε κζςθ φόρτωςθσ (Λιμάνι) το φορτίο του αντίςτοιχου 

χρϊματοσ και να το τοποκετιςει ςε όρκια κζςθ ςτθν αντίςτοιχθ με το χρϊμα του κζςθ 

εκφόρτωςθσ και εντόσ τθσ περιοχισ αυτισ (δεν τοποκετείται περίφραξθ περιοχισ εκφόρτωςθσ). 

Σο φορτίο αρχικά τοποκετείται είτε ςτθν άςπρθ περιοχι φόρτωςθσ είτε ςτθν μαφρθ, ανάλογα με 

τθν κλιρωςθ, ςτο αντίςτοιχο με το χρϊμα του λιμάνι και περιβάλλεται απο τθν περίφραξθ του 

λιμανιοφ. Η περίφραξθ δεν πρζπει να μετακινθκεί εκτόσ του χρωματιςτοφ πλαιςίου που 

κακορίηει τα όρια του λιμανιοφ. 

΢τθν αποςτολι των αρχαρίων το πράςινο και το κίτρινο λιμάνι είναι αποκλειςμζνα απο κάποιο 

ςυμβάν και δεν κα γίνει μεταφορά φορτίων. ΢τισ δφο κζςεισ ςυμβάντων με το νοφμερο 1 

υπάρχουν τοποκετθμζνα εμπόδια τφπου 1 που δεν πρζπει να μετακινθκοφν. 

Θζσεις Πληροφοριών Ταξιδιοφ 

΢τα 6 αρικμθμζνα πλαίςια τοποκετοφνται φςτερα απο κλιρωςθ 3 άςπροι και 3 μαφροι κφβοι 

(Δεδομζνα πλθροφοριϊν ταξιδιοφ). Αυτά τα δεδομζνα ενθμερϊνουν το ρομπότ για τισ περιοχζσ 

που βρίςκονται οι κζςεισ των φορτίων, άςπρθ θ μαφρθ και αν υπάρχει κάποιο ςυμβάν ςτίσ 

κζςεισ 3 ι 4 ϊσ εξισ:  

● Θζςθ 1: το φορτίο ςτο μαφρο λιμάνι ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το δεδομζνο

που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 2: το φορτίο ςτο μπλζ λιμάνι ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το δεδομζνο που

κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 3: τοποκετείται ενα εμπόδιο τφπου 1 ςτθ κζςθ ςυμβάντων 3 άςπρθ ι μαφρθ αν το

δεδομζνο που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 4: τοποκετείται ενα εμπόδιο τφπου 1 ςτθ κζςθ ςυμβάντων 4 άςπρθ ι μαφρθ αν το

δεδομζνο που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 5: το φορτίο ςτο κόκκινο λιμάνι ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το δεδομζνο

που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 6: το φορτίο ςτο άςπρο λιμάνι ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το δεδομζνο

που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο

 Η παρακάτω εικόνα δείχνει ζνα παραδειγμα κλιρωςθσ και αρχικισ τοποκζτθςθσ φορτίων και 

εμποδίων. 
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Πίνακας Βαθμολογίας Αρχαρίων 

Οι ομάδεσ κα βακμολογθκοφν ςφμφωνα με τον παρακάτω πίνακα. Επιπλζον κα προςτεκοφν οι 

βακμοί του κανόνα ζκπλθξθ τθν θμζρα των τελικϊν. 

Βαθμολογία Αρχαρίων Βαθμοί 
Συνολ. 
Βαθμοί 

Σα φορτία (4) ζχουν μεταφερκεί ςτισ αντίςτοιχεσ περιοχζσ εκφόρτωςθσ και εντόσ αυτϊν. 
Σα φορτία (4) ζχουν μεταφερκεί ςε οποιαδιποτε περιοχι εκφόρτωςθσ ι μερικϊσ εντόσ. 

25 
10 

100 

Η περίφραξθ λιμανιοφ (4) βρίςκεται εντόσ του χρϊματοσ λιμανιοφ. (Πλιρωσ) 
Η περίφραξθ λιμανιοφ (4) βρίςκεται εντόσ του χρϊματοσ λιμανιοφ. (Μερικϊσ) 
(Οι πόντοι υπολογίηονται μόνο αν το φορτίο βρίςκεται εκτόσ του λιμανιοφ) 

15 
10 

60 

Σα εμπόδια (4) δεν ζχουν μετακινθκεί απο τθν κζςθ τουσ. 
(Οι πόντοι υπολογίηονται μόνο αν ζςτω ζνα φορτίο ζχει μεταφερκεί πλιρωσ ι μερικϊσ) 

10 40 

Μζγιστη Βαθμολογία Αρχαρίων 200 

Κατάταξη Ομάδων Αρχαρίων 

Η ςειρά κατάταξθσ των ομάδων ορίηεται ωσ εξισ : 

 Πόντοι καλφτερθσ προςπάκειασ

 Πόντοι 2θσ καλφτερθσ προςπάκειασ

 Πόντοι 3θσ καλφτερθσ προςπάκειασ

 Αν και μετά τα τρία παραπάνω κριτιρια υπάρχουν ιςοβακμίεσ οι ομάδεσ κατατάςςονται

ςτθν ίδια κζςθ.
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Προχωρημζνοι 

Σο ρομπότ πρζπει να μεταφζρει από κάκε κζςθ φόρτωςθσ (Λιμάνι) το φορτίο του αντίςτοιχου 

χρϊματοσ και να το τοποκετιςει ςε όρκια κζςθ ςτθν αντίςτοιχθ με το χρϊμα του κζςθ 

εκφόρτωςθσ και εντόσ τθσ περίφραξθσ περιοχισ εκφόρτωςθσ. Σο φορτίο αρχικά τοποκετείται είτε 

ςτθν άςπρθ περιοχι φόρτωςθσ είτε ςτθν μαφρθ, ανάλογα με τθν κλιρωςθ, ςτο αντίςτοιχο με το 

χρϊμα του λιμάνι και περιβάλλεται απο τθν περίφραξθ του λιμανιοφ. Η περίφραξθ δεν πρζπει να 

μετακινθκεί εκτόσ του χρωματιςτοφ πλαιςίου που κακορίηει τα όρια του λιμανιοφ. 

΢τθν αποςτολι των προχωρθμζνων επιλζγονται να μετακινθκοφν 3 φορτία από τα αντίςτοιχα 

λιμάνια, ςφμφωνα με το χρϊμα του που κα κλθρωκεί ςτισ κζςεισ πλθροφοριϊν ταξιδιοφ 1, 3 και 

5 (από 6 φορτία). ΢τισ κζςεισ 2, 4 και 6 φςτερα από κλιρωςθ κα τοποκετθκοφν τα δεδομζνα 

πλθροφοριϊν ταξιδιοφ (από 3 μαφρα και 3 άςπρα). 

Θζσεις Πληροφοριών Ταξιδιοφ 

΢τα 6 αρικμθμζνα πλαίςια τοποκετοφνται φςτερα απο κλιρωςθ 3 φορτία και 3 άςπροι ι μαφροι 

κφβοι (Δεδομζνα πλθροφοριϊν ταξιδιοφ). Αυτά τα δεδομζνα ενθμερϊνουν το ρομπότ για τισ 

περιοχζσ που βρίςκονται οι κζςεισ των φορτίων, άςπρθ θ μαφρθ και αν υπάρχει κάποιο ςυμβάν 

ςτίσ κζςεισ 1 ζωσ 6 ϊσ εξισ:  

● Θζςθ 1: το φορτίο που κλθρϊκθκε, ςτο αντίςτοιχο με το χρϊμα του λιμάνι.

● Θζςθ 2: το φορτίο που κλθρϊκθκε ςτθ Θζςθ 1, ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το

δεδομζνο που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 3: το φορτίο που κλθρϊκθκε, ςτο αντίςτοιχο με το χρϊμα του λιμάνι.

● Θζςθ 4: το φορτίο που κλθρϊκθκε ςτθ Θζςθ 3, ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το

δεδομζνο που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

● Θζςθ 5: το φορτίο που κλθρϊκθκε, ςτο αντίςτοιχο με το χρϊμα του λιμάνι.

● Θζςθ 6: το φορτίο που κλθρϊκθκε ςτθ Θζςθ 5, ςτθν άςπρθ ι ςτθν μαφρθ περιοχι αν το

δεδομζνο που κλθρϊκθκε είναι άςπρο ι μαφρο.

΢τισ κζςεισ ςυμβάντων κα τοποκετθκοφν 6 εμπόδια τφπου 1 ι τφπου 2 ϊσ εξισ: 

Σα 6 χρϊματα ζχουν τισ εξισ τιμζσ Μαφρο=1, Μπλζ=2, Πράςινο=3, Κίτρινο=4, Κόκκινο=5 και 

Άςπρο=6. Αν το χρϊμα που κλθρϊκθκε ςτισ 6 κζςεισ πλθροφοριϊν ταξιδιοφ ζχει ηυγό άρικμό το 

εμπόδιο τοποκετείτε ςτθν αντίςτοιχθ με το αρικμό κζςθ πλθροφοριϊν ταξιδιοφ, άςπρθ κζςθ 

ςυμβάντοσ. Αν το χρϊμα που κλθρϊκθκε ςτισ 6 κζςεισ πλθροφοριϊν ταξιδιοφ ζχει μονό άρικμό 

το εμπόδιο τοποκετείτε ςτθν αντίςτοιχθ με το αρικμό κζςθ πλθροφοριϊν ταξιδιοφ, μαφρθ κζςθ 

ςυμβάντοσ. 
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Η παρακάτω εικόνα δείχνει ζνα παραδειγμα κλιρωςθσ και αρχικισ τοποκζτθςθσ φορτίων και 

εμποδίων. 

Πίνακας Βαθμολογίας Προχωρημένων
Οι ομάδεσ κα βακμολογθκοφν ςφμφωνα με τον παρακάτω πίνακα. Επιπλζον κα προςτεκοφν οι 

βακμοί του κανόνα ζκπλθξθ τθν θμζρα των τελικϊν. 

Βαθμολογία Αρχαρίων Βαθμοί 
Συνολ. 
Βαθμοί 

Σα φορτία (3) ζχουν μεταφερκεί ςτισ αντίςτοιχεσ περιοχζσ εκφόρτωςθσ και εντόσ αυτϊν. 
Σα φορτία (3) ζχουν μεταφερκεί ςε οποιαδιποτε περιοχι εκφόρτωςθσ ι μερικϊσ εντόσ. 

25 
10 

75 

Η περίφραξθ λιμανιοφ (3) βρίςκεται εντόσ του χρϊματοσ λιμανιοφ. (Πλιρωσ) 
Η περίφραξθ λιμανιοφ (3) βρίςκεται εντόσ του χρϊματοσ λιμανιοφ. (Μερικϊσ) 
(Οι πόντοι υπολογίηονται μόνο αν το φορτίο βρίςκεται εκτόσ του λιμανιοφ) 

15 
10 

45 

Σα εμπόδια (6) δεν ζχουν μετακινθκεί απο τθν κζςθ τουσ. 
(Οι πόντοι υπολογίηονται μόνο αν ζςτω ζνα φορτίο ζχει μεταφερκεί πλιρωσ ι μερικϊσ) 

10 60 

Μζγιστη Βαθμολογία Προχωρημένων 180 

Κατάταξη Ομάδων Προχωρημένων
Η ςειρά κατάταξθσ των ομάδων ορίηεται ωσ εξισ : 

 Πόντοι καλφτερθσ προςπάκειασ

 Πόντοι 2θσ καλφτερθσ προςπάκειασ

 Πόντοι 3θσ καλφτερθσ προςπάκειασ

 Αν και μετά τα τρία παραπάνω κριτιρια υπάρχουν ιςοβακμίεσ οι ομάδεσ κατατάςςονται

ςτθν ίδια κζςθ.


